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GLUE (Generalized Likelihood Uncertainty
Estimation) (Beven & Binley, 19921).

“Equifinality thesis”: Der findes ikke ét optimalt
parameter saet , men derimod mange som kan veere
lige gode.

Valg af model og realistiske parametervaerdier
Fjern darlige data: input og observationer
Tilfeeldig udtraekning af parametre

En metode til at rangordne parametersaet

Udledning af “gode” parameterseaet (typisk 90%
preediktionsband

1) Beven, Keith and Binley, Andrew. Future of distributed models: Model calibration and uncertainty
prediction. Hydrological Processes 6[3], 279-298. 1992.
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Ballerup Total area | Reduced area | Reduced area
catchment [ha] [ha] [%]
Combined 87 29.8 34.25
Separate 1324 9.4 0.71
Total 1411 39.2 2.78
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@ Rain gauge
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Semimobﬂ Separated catchment
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(ultrasonic DOpplC £ _ Pumping station
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afstromningsmaler
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Para

metre 1 modellen

Regnafstromning:

m _Af Befxstet are

al tilsluttet aflobssystemet:

m s Infiltrationsareal: uvedkommende vand

m Kf Gennemsnitl

ige opholdstid for regnafstromning fra

befaestede overflader

m Ks5: Gennemsnitlig opholdstid for langsomt infiltrerende

vand

B o: Fordelingskoefficient ml. 2 regnmalere
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Parametre 1 modellen

Spildevand:

B g, average waste water flow

B 55,00 dognvariation
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Valg at realistiske parametervardier?

Regnafstromning: Spildevand:

Af [10;70] ha 20: [50;100] 1/s

As: [0; 120] ha 51559561565 [-0.1;0.1]
Kf. [0.5;6] hours

Ks: [8;72] hours

o [0;1]
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En metode til at rangordne parameterscet

Likelthood meassure : Nash-Sutcliffe efficiency index ,ogsa
kaldet R?

0, : Observed discharge at time t
0" :Modelled discharge at time t
0, : Average observed discharge

. Total observation period




EVA M@DE 4.feb. 2010 KRUGER ‘(‘

GLUE (Generalized Likelihood Uncertainty
Estimation) (Beven & Binley, 19921).

“Equifinality thesis”: Der findes ikke ét optimalt
parameter saet , men derimod mange som kan veere
lige gode.

Valg af model og realistiske parametervaerdier
Fjern darlige data: input og observationer
Tilfeeldig udtraekning af parametre

En metode til at rangordne parametersaet

Udledning af “gode” parameterseaet (typisk 90%
preediktionsband

1) Beven, Keith and Binley, Andrew. Future of distributed models: Model calibration and uncertainty
prediction. Hydrological Processes 6[3], 279-298. 1992.




EVA M@DE 4.feb. 2010 KRUGER

Kalibreringsperiode: 01.04.07-01.10.07
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Kalibreringsperiode: 01.04.07-01.10.07
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Kalibreringsperiode: 01.04.07-01.10.07
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Kalibreringsperiode: 01.04.07-01.10.07
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HE

36% af observationerne daekket for hele kalibreringsperioden
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Kalibreringsperiode: 01.04.07-01.10.07

Af Kf Ks a0
[ha] |[h] [h] alfa |[h] |[I/s]
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observationerne kunne
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D S) D g

Fjerner overtlodige

parametersat og finder
179 nedvendige 1 alt
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Valg at realistiske parametervardier?

Regnafstromning Regnafstromning

priot: posteriof:

Af [10;70] ha Af: [32;66] ha
As: [0; 120] ha As: [42; 97] ha
Kf. 10.5;6] hours Kf. [1.75;6] hours
Ks: [8;72] hours Ks: [18;69] hours
oz |0;1] o: |0.13;0.85]
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Amplitude [I/s]

Qobs [1/s]
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Valideringsperiode:
01.04.08-01.10.08 & 01.04.09-01.10.09

- 90.1 % af observationsdata blev omsluttet 1 2008
- 85.5 % af observationsdata blev omsluttet 1 2009
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HE

Hvad kan prediktionsbandene bruges til?

- Kontrol af maler
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Hvad kan prediktionsbandene bruges til?

*Usikkerhed pa praediktion af flow, opstuvning eller niveau 1 bassin nar
der ikke er malere til radighed
*Hvis en maler star af kan simulationsusikkerheden bruges istedet til
styringsformal
*Usikkerhed pa delbidrag af en arsafstromning:

-Spildevand

-Direkte afstromning

Infiltration /uvedkommende vand




